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  خدا به نام 

 سازمان ملی استاندارد ايران با آشنايی

 و تحقیقتات  استتاندارد  مؤسسۀ مقررات و قوانین اصلاح قانون 3مادۀ یک بند موجب به ایران صنعتی تحقیقات و استاندارد مؤسسۀ

استتاندارداا  میتی سرستمی      نشر و تدوین تعیین، وظیفه که است کشور رسمی مرجع تنها 1331 ماه بهمن مصوب ایران، صنعتی

  .دارد عهده به را ایران

بته   92/6/29دومتین جیسته رتورا  عتادی ادار  متور        و ب یکصد و پنجاهموسسه استاندارد و تحقیقات صنعتی ایران به موج نام

  جهت  اجرا ابلاغ رده است . 92/3/29مور   33333/996سازمان میی استاندارد ایران تغییر و طی نامه رماره 

مؤسستات   و مراکت   نظتران  صتاحب  ستازمان ، کاررناستان   از مرکب فنی اا  کمیسیون در مختیف اا  حوزه در استاندارد تدوین

تودیتد ،   بته رترایط   توجته  بتا  و میتی  مصادح با امگام وکورشی رود می انجام مرتبط و آگاه اقتصاد  و تودید  پژواشی، عیمی،

 و کنندگان، صادرکنندگانمصرف تودیدکنندگان، رامل نفع، و حق صاحبان منصفانۀ و آگااانه مشارکت از که است تجار  و فناور 

 میتی  نویس استتاندارداا   پیش  .رود می حاصل دودتی غیر و دودتی اا  سازمان نهاداا، تخصصی، و میعی مراک  کنندگان، وارد

 پیشتنهاداا  و نظراا از دریافت پس و رودمی ارسال مربوط فنی اا  کمیسیون اعضا  و نفع ذ  مراجع به نظرخواای برا  ایران

 .رود می منتشر و ایران چاپ رسمی س میی استاندارد وانعن به تصویب صورت در و طرح ررته آن با مرتبط میی کمیتۀ در

کننتد   متی  تهیته  رتده  تعیتین  ضتوابط  رعایت با نی  صلاح ذ  و مند علاقه اا  سازمان و مؤسسات که استاندارداایی نویس پیش

،  رتیتب بتدین ت   .رتود  متی  منتشتر  و چتاپ  ایتران  میتی  استتاندارد  عنتوان  بته  ، تصتویب  درصورت و بررسی و طرح میی درکمیتۀ

 میی استاندارد کمیتۀ در و تدوین 3 رمارۀ ایران میی استاندارد در رده نورته مفاد اساس بر که دنرو می تیقی میی استاندارداایی

 .بارد رسیده تصویب به دادمی تشکیلسازمان میی استاندارد ایران  که مربوط

(ISO)ستاندارد ا ادمییی بین سازمان اصیی اعضا  از ایران سازمان میی استاندارد
9ادمییی ادکتروتکنیتک   بین کمیسیون، 1

(IEC) و 

3 قانونی رناسی اندازه ادمییی بین سازمان
(OIML) 2رابتط  تنها به عنوان و است

 کتدکس غتیایی    کمیستیون  
3
(CAC)کشتور  در 

  آخترین  از ، کشتور  ختا   اتا   نیازمنتد   و کیتی  رترایط  بته  توجته  ضمن ایران میی استاندارداا  تدوین در . کند می فعادیت

  .رودمی گیر بهره ادمییی بین استاندارداا  و جهان صنعتی و فنی ، عیمی اا  پیشرفت

 و سلامت ، حفظ کنندگان مصرف از حمایت برا  ، قانون در رده بینی پیش موازین رعایت با تواند میایران  سازمان میی استاندارد

 از اجترا  بعضتی   ، اقتصتاد   و محیطتی  زیستت  ملاحظتات  و ولاتمحصت  کیفیتت  از اطمینتان  حصتول  ، عمتومی  و فترد   ایمنی

نماید.  استاندارد، اجبار  عادی رورا  تصویب اب وارداتی، اقلام یا /و کشور داخل تودید  محصولات برا  را ایران میی استاندارداا 

 آن بند و درجه صادراتی کالااا  ارداستاند اجرا  ، کشور محصولات برا  ادمییی بین بازاراا  حفظ منظور به تواند می سازمان 

 ، مشتاوره  در زمینۀ فعال مؤسسات و اا سازمان خدمات از کنندگان استفاده به بخشیدن اطمینان برا  امچنین . نماید اجبار  را

 و مراکت   اتا  آزمایشتگاه  ، محیطتی زیستت  متدیریت  و کیفیتت  متدیریت  اتا   سیستت   گواای صدور و ممی   ، بازرسی ، آموزش

 نظتام  ضتوابط  استاس  بر را مؤسسات و اا سازمان گونه این سازمان میی استاندارد ایران ، سنجش وسایل   واسنجی براسیون سکادی

 اتا  آن عمیکترد  بر و اعطا اا آن به صلاحیت تأیید گوااینامۀ ، لازم ررایط احراز صورت در و کند می ارزیابی ایران تأیید صلاحیت

 انجتام  و گرانبهتا  فیت ات  عیتار  تعیین ، سنجش وسایل   واسنجی کادیبراسیون س ، یکااا ادمییی ینب دستگاه ترویج . کند نظارت می

 . است سازمان این وظایف دیگر از ایران میی استاندارداا  سطح ارتقا  برا  تحقیقات کاربرد 

                                                 
1- International Organization for Standardization 

2 - International Electrotechnical Commission 

3-  International Organization of  Legal Metrology (Organisation Internationale de Metrologie Legale)  

4 - Contact point 

5 - Codex Alimentarius Commission 
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 اردکمیسیون فنی تدوين استاند

-زايشی و شتاب کاهشی صندلیتعیین حداکثر سرعت، شتاب اف: 6سمت ق -دارهاي چرخصندلی »

 « دار الکتريکیهاي چرخ

 

 سمت و/ يا نمايندگی رئیس : 
 اخیار ، رهاب

 س کاررناسی اررد ریمی  

 اداره کل استاندارد استان آذربایجان ررقی

                                                              

  دبیر :
 جاودانی، بهاره

 سی برق س کاررناسی مهند

 ررکت معیارآزما  ارس

 

   س اسامی به ترتیب حروف ادفبا : اعضاء 
 حسینی، سید عیی اصغر

 س دیپی  اتومکانیک  

 ررکت اطیس مهرگان

 

 رحیمی، زاره

 س کاررناسی اررد مهندسی ریمی  

انجمتتن مستتنودین کنتتترل کیفتتی استتتان    

 آذربایجان ررقی

 

 رنجبریان، دییی

 ی  س کاررناسی اررد ریم

 کاررناس

  

 ساعتساز مغربی، نگین

 س کاررناسی مهندسی پ رکی  

 کاررناس

 
 زاده، سید مجتبیطیب

 س کاررناسی اررد مهندسی پ رکی  

 پژواشگاه استاندارد

 

 فرجی، رحی 

 س کاررناسی ریمی  

 پژواشگاه استاندارد

 

 گویا، عیی

 س فوق دکتر  مهندسی پ رکی  

 دانشگاه تربیت مدرس تهران

 



 د 
 

 میرزایی، صفر

 ی اررد ارتوپد  فنی  س کاررناس

 

 یعقوب دوست، ایوب

 ا  پ رکی  س دکتر  حرفه

 جمعیت الال احمر استان آذربایجان ررقی

 

 

 دانشگاه عیوم پ رکی تبری 
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 هرست مندرجاتف

 عنوان
 

 صفحه

 ب استاندارد میی آرنایی با سازمان

 ج استاندارد تدوین فنی کمیسیون

 و پیش گفتار

 1 دادف و دامنه کاربر 1

 1 مراجع اد امی 9

 1 اصطلاحات و تعاریف 3

 1 اادستگاهوسایل و  2

 3 دار آزمونساز  صنددی چر آماده 3

 3 تعیین حداکثر سرعت 6

 2 اف ایشی تعیین رتاب 3

 3 کااشیتعیین رتاب  3

 6 گ ارش آزمون 2

 3 نتایج اعلام 19
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 یش گفتارپ

اا  تعیین حداکثر سرعت، رتاب اف ایشی و رتاب کااشی صنددی :6قسمت  -داراا  چر صنددی "استاندارد 

س آن در کمیسیون اا  مربوط توسط ررکت معیار آزما  ارس تهیه و تدوین که پیش نوی " دار ادکتریکیچر 

مورد  3/19/29مور   مهندسی پ رکیمیی استاندارد  اجلاس کمیته چهارصد و سی و چهارمینرده است و در 

قانون اصلاح قوانین و مقررات موسسه استاندارد و  3تصویب قرار گرفته است، اینک به استناد بند یک ماده 

 ، به عنوان استاندارد میی ایران منتشر می رود.1331مصوب بهمن ماه   تحقیقات صنعتی ایران،

تحولات و پیشرفت اا  میی و جهانی در زمینه صنایع، عیوم و خدمات،  برا  حفظ امگامی و اماانگی با

استاندارداا  میی ایران در مواقع د وم تجدید نظر خوااد رد و ار پیشنهاد  که برا  اصلاح و تکمیل این 

 استاندارداا ارائه رود، انگام تجدید نظر در کمیسیون فنی مربوط مورد توجه قرار خوااد گرفت. بنابراین، 

 باید امواره از آخرین تجدید نظر استاندارداا  میی استفاده کرد .

 

 منبع و ماخی  که برا  تهیه این استاندارد مورد استفاده قرار گرفته به ررح زیر است:

 
ISO 7176-6: 2001, Wheelchairs — Part 6: Determination of maximum speed, acceleration and 

deceleration of electricwheelchairs 
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شتاب و  افزايشی شتاب ،تعیین حداکثر سرعت :6قسمت  -4دارهاي چرخصندلی

  3کاهشی

 دار الکتريکیهاي چرخصندلی

 

 دامنه کاربرد هدف و  4

 کااشیرتاب  و اف ایشی رتاب ،حداکثر سرعتبرا  تعیین  ااییروش تعیین ،استاندارداین ادف از تدوین 

در نظر  یک نفرحمل که برا   ،3ساسکوتراا  دار موتورداراا  چر صنددیرامل ادکتریکی دار ر اا  چصنددی

 .باردمی  m/s 163/2س km/h 13حداکثر سرعت اسمی  با ،اندگرفته رده

 الزامیمراجع   3

 ده است. به آن اا ارجاع داده رمدارک اد امی زیر حاو  مقرراتی است که در متن این استاندارد میی ایران 

 رود.ین استاندارد میی ایران محسوب مین ترتیب آن مقررات ج ئی از ابدی

 اا و تجدید نظراا  بعد  آن اصلاحیه در صورتی که به مدرکی با ذکر تاریخ انتشار ارجاع داده رده بارد،

اا ارجاع داده رده نتاریخ انتشار به آذکر استاندارد میی ایران نیست. در مورد مدارکی که بدون  مورد نظر این

 اا مورد نظر است.اا  بعد  آنمواره آخرین تجدید نظر و اصلاحیهاست، ا

  استفاده از مراجع زیر برا  این استاندارد اد امی است:

 ااویژگی –آدمک آزمون : 11قسمت  -دارصنددی چر ، 19922-11استاندارد میی ایران رماره  3-4

 اا  چیدمان: روش99قسمت  -دار اا  چر صنددی، 19922-99استاندارد میی ایران رماره  3-3
2-3 ISO 6440, Wheelchairs — Nomenclature, terms and definitions 

2-4 ISO 7176-15, Wheelchairs — Part 15: Requirements for information disclosure, 

documentation and labelling 

 اصطلاحات و تعاريف  2

 روند.به کار می ،ISO 6440ستاندارد اصطلاحات و تعاریف به کار برده رده در در این ا

 هاوسايل و دستگاه  1

جرم کل  3 % نباید از اضافه روند 1جرم تجهی اتی که ممکن است برا  انجام آزمون آدمک ،تجهیزات 1-4

 .تر باردبیشدمک آ

                                                 
1 - Wheelchairs  

2 - Deceleration 

3 - Scooters 

4 - Dummy 
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کافی بارد، اا برا  انجام آزمون ز نظر اندازهکه ا صیب اموار و ،سطح افقییک  از ،آزمون افقی صفحه 1-3

 اصطکاک دارا  ضریب اا مقدور سازدمدت زمان آزمون دغ ش چر  را در صرفاکه و برا  این رودمیساخته 

 . باردکافی می

قابل قبول  است،استفاده رده ا کف چوبییآسفادت  ،بتن اا ازآن یا داخلکف  در ساخت معمول کهاا  ب رگ ساختمان -يادآوري

    بارد.  می

 1نر  و حداقل m/s 1/9 دقت با ،m/s 3 ثبت سرعت تا گیر  وبرا  اندازه ،گیري سرعتوسیله اندازه 1-2

-حداکثر سرعت اندازه 29 % و 19 %   تعیین مقادیرامکاناتی برابارد. این وسییه باید رامل می Hz  69هنمون

 بارد. 1-6 بند دررده گیر  

با  کااشی/رتاب اف ایشیگیر  و ثبت رتاببرا  اندازه ،افزايشی/شتاب کاهشی گیري شتابازهوسیله اند 1-1

 بارد.می زیر مشخصات

m/s محدوده تا -الف
 ؛3 2

m/s دقتبا  -ب
 ؛9/9± 2

 ؛Hz  69 نر  نمونه حداقل -پ

 .اعلام کند درا مردو Hz 39 اا  بالاتر ازکه فرکانسفرکانسی پاسخ  -ت

، دی ر، مکانیکی سنجیک رتاب رود.اب ار مناسب توصیه میقطعه چرخش نور  به عنوان  3مبدلبا  9عقب  یک چر  -يادآوري

ساختار صیب و تا  بر رو  یکسنسور باید  ،سنجدر صورت استفاده از رتابد. ن است استفاده رودتراسونیک یا اب از مشابه ممکوا

برا   برقی توان از وسایلمی نصب رود. امچنین 3عقب-جیو حرکت تصور، بهصنددی 2عقب-جیو حد امکان ن دیک به خط مرک  

 د.استفاده کر کااشی /رتاباف ایشیتعیین رتاب

-می 9-2بند  یاا  سطحمشابه با ویژگی اموار و صیب که دار،سطح ریبیک  از ،6دارشیبآزمون سطح  1-5

 .رودمیافق ساخته  نسبت به سطح  6±3/9س˚   و3±3/9س˚با ریب قابل تنطی   بارد،

 جداگانه بارد. ثابت دار قابل تنظی  یا دو سطح ریبریب دار با این سطح ممکن است یک سطح ریب -4 يادآوري

 دار است.ار سطح ریب کافی برا  اندازه معمولا m 19 ×  m3 تقریبی مساحت -3يادآوري 

 

                                                 
1 - Rate 

2 - Trailing wheel 

3 - Transducer 

4 - Fore-aft centrline 

5 - Fore-aft alignment 

6 - Ramp 

http://dic.amdz.com/result.php?lang=en&rels=1&word=trailing%20wheel
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در صورت بارد. می 1یانسان آزمون سرنشین یا ،19922-11میی ایران رماره  استاندارد طبق ،آدمک آزمون 1-6

این عمل  د.کراستفاده دار اا  چر برا  کنترل صنددی دوریک کنترل از راه توان از می ،استفاده از آدمک

کند دار حرکت میاا  چر صنددیوسییه رخصی که در امتداد ه، ب9یدورسنجسیست  یک  وسییههبممکن است 

 انجام گیرد. ،دیگراا  مشابه روش وسییههیا ب

پخش جرم کیی صنددی  ،طور عمدهنباید به  ،کردنمنظور کنترل یا تجهی دار بهرو  صنددی چر  بر اضافه ردهجرم  -يادآوري

 تنظی  رود. رده،اضافهار جرم  جبراندار ممکن است برا  رده صنددی چر جرم کیی بارگیار  دار را تحت تاثیر قرار داد.چر 

 رود. اضافه می ،با آدمک مربوطه معادل انتشار جرمایجاد  برا  انسانی آزموناجراکننده به  2مکملهاي وزنه 1-7

 دار آزمونسازي صندلی چرخآماده 5

 ید.کنزیر آماده  بنداا  آزمون را مطابق دارچر  صنددی ،ااقبل از رروع آزمون

 ؛کنید 2نصب 19922-99استاندارد میی ایران رماره  دار را طبقصنددی چر  5-4

 وبارد میقابل دسترس ی را که برا  کاربر ار کنترد ،مقادیر حداکثر در ار مورد آوردندستبه منظوربه 5-3

  کنید. اعمال ،دادرا تحت تاثیر قرار می کااشیو/یا رتاب  اف ایشی نر  رتاب ،حداکثر سرعت

 کامپیوتر و غیره بارند. اا واسط ،پداا  دمسی ،ری  اا  قابل برنامهرامل کنترل ممکن استاا این کنترل -يادآوري

 تعیین حداکثر سرعت 6
. براي اجتناب از ی و پرسنل آزمون خطرناک استآزمون انسان 5محرکبالقوه براي صورت به آزموناين  -هشدار

 .  محکم بسته شودبايد اضافی  ه. هر وزنصورت گیردمناسب بايد ، اقدامات پیشگیرانه مصدومیت

 روي سطح افقی برتعیین حداکثر سرعت  6-4

 .به دما  معمول ررایط کار  رسیده است برقی محرککه سیست   یابیداطمینان  6-4-4

 انجام رود. km 3/1 یدار به مسافت تقریبراندن صنددی چر  باممکن است این عمل  ،برا  مثال -4 يادآوري

 .آزمون قرار دایدافقی صفحه دار را رو  چر صنددی  ،1-1-6مرحیه  ردنکاملاز  min  3 مدت در 6-4-3

 بیشینه که کنترل آن را تادر حادی ،آزمونافقی  صفحهدار را در یک خط مستقی  رو  صنددی چر  6-4-2

رسیده  خود دار به حداکثر سرعتکه صنددی چر و مطمنن روید  جیو برانید به سمت ،ایدسرعت تنظی  کرده

 .بارد

                                                 
1 - Human test driver 

2 - Telemetry system 

3 - Supplementary 

4 - Set up 

5 - Driver 
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را بر ، Vm، اندازه بگیرید و این مقدار 3-2بند اا  ارائه رده در آمده را به روشدستحداکثر سرعت به 6-4-1

 .ثبت کنید m/s حسب

 .تکرار کنید ،بار دومبرا  را  2-1-6تا  1-1-6 احلمر 6-4-5

را تعیین  3-1-6و مرحیه  2-1-6گیر  رده در مرحیه اندازه Vmمقدار  سه، Vmm ،مقدار میانگین حسابی 6-4-6

 .بت کنیدو ث

 .تکرار کنید در جهت معکوسدار با راندن صنددی چر را  6-1-6تا  1-1-6حل امر 6-4-7

   .لازم بارد 1کاستور جهتثابت کردن مسیر مستقی  در این آزمون ممکن است  برا  حفظ -3 يادآوري

 3˚در  دارسطح شیبروي يک بر تعیین حداکثر سرعت  6-3

 تکرار کنید.  3 ± 3/9س˚ دار درریبآزمون سطح  دربا بالا راندن را  1-6 بند -الف

 تکرار کنید.  3 ± 3/9س˚ دار درریبسطح آزمون را با پایین راندن در  1-6 بند -ب

 6˚ در دارسطح شیب روي يکبر تعیین حداکثر سرعت  6-2

 تکرار کنید.  6 ± 3/9س˚ دار درریبسطح آزمون را با بالا راندن در  1-6 بند -الف

 تکرار کنید.  6 ± 3/9س˚ دار درریبسطح آزمون را با پایین راندن در  1-6 بند -ب

 افزايشی شتابتعیین  7
. براي اجتناب از ی و پرسنل آزمون خطرناک استآزمون انسان محرکبالقوه براي  صورتبه اين آزمون -هشدار

 حکم بسته شود.  مصدومیت، اقدامات پیشگیرانه مناسب بايد صورت گیرد. هر وزنه اضافی بايد م

 .به دما  معمول ررایط کار  رسیده است برقی محرکاطمینان یابید که سیست   7-4

 انجام رود. km 3/1ی دار به مسافت تقریببا راندن صنددی چر این عمل ممکن است  ،برا  مثال - يادآوري

 .مون قرار دایددار را رو  صفحه افقی آز، صنددی چر 1-3مرحیه  ردنکاملاز  min 3مدت در 7-3

ثبت  2-2و  3-2 بنداا  اا  ارائه رده دربه روشرا  کااشی/رتاب اف ایشی و رتاب که سرعتدر حادی 7-2

سرعت دستور  با کنترل تنظی  آن در ،آزمونافقی  صفحهدار را در یک خط مستقی  رو  صنددی چر  ،کنیدمی

 .دست آیدبه ،1-6طبق بند  ،Vmm، یانگینحداکثر سرعت م 3 % تا به جیو برانید، در مسیر مستقی  و

  29 ± 3س %  به 19 ± 3س %برا  رتاب از  ،دار راددی چر رده برا  صنگرفته  ،s سبر حسب T ،زمان 7-1

 .اندازه بگیرید ، m/s سبر حسبVmm  حداکثر سرعت میانگین

                                                 
1 - Castor 
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m/sرا بر حسب دار صنددی چر ، Ao ،رتاب کل 7-5
 :تعیین کنید  1سبا استفاده از فرمول ، 2

                                                                                                                       1س

 .رناسایی کنید 2-2 توسط دستگاهثبت رده  اف ایشی رتاب را از رتاب 1قیهمقدار  7-6

اا  گیر  نمونهبا میانگینرا  2-3تاب در مرحیه ثبت رده در مدت زمان ر ،Am، مقدار حداکثر رتاب 7-7

 .تعیین کنید ،در مرک  مقدار پیک ثبت رده رتاب m/s 39 یک دورهطی در  اف ایشی رتاب

 .تکرار کنید بار دومرا برا   3-3تا  1-3حل امر 7-8

رده در  تعیین، Am و Aoمقادیر ترتیب متعیق به ، بهAmmو  Aom اف ایشی مقادیر میانگین حسابی رتاب 7-9

 .تعیین و ثبت کنید را 3-3تا  3-3 احلمر

 کاهشیشتاب تعیین  8
. براي اجتناب از ی و پرسنل آزمون خطرناک استآزمون انسان اجراکنندهبالقوه براي  صورتبه اين آزمون -هشدار

 مصدومیت، اقدامات پیشگیرانه مناسب بايد صورت گیرد. هر وزنه اضافی بايد محکم بسته شود.  

 3وسیله عملکرد عاديهب کاهشیشتاب  8-4

 .به دما  معمول ررایط کار  رسیده است برقی محرکاطمینان یابید که سیست   8-4-4

 انجام رود. km 3/1ی دار به مسافت تقریببا راندن صنددی چر این عمل ممکن است  ،برا  مثال - يادآوري

 .دار را رو  صفحه افقی آزمون قرار دایدی چر ، صندد1-1-3مرحیه  ردنکاملاز  min  3مدت  در 8-4-3

 2-2و  3-2 بنداا  اا  ارائه رده دربه روشرا  کااشی/رتاب اف ایشی که سرعت و رتابدر حادی 8-4-2

دستور  با کنترل تنظی  آن در ،دار را در یک خط مستقی  رو  صفحه افقی آزمونصنددی چر  ،کنیدثبت می

دست به، 1-6طبق بند ، Vmm، حداکثر سرعت میانگین 3 % به جیو برانید تا، در مسیر مستقی  و سرعت کامل

 .آید

 .دار را متوقف کنیدصنددی چر  ،یکنتردوسییه استفاده از با   8-4-1

  29 ± 3س %  به 19 ± 3س برا  رتاب از % ،دار رارده برا  صنددی چر گرفته  ،m/s سبر حسب T ،زمان 8-4-5

 .اندازه بگیرید  ،m/s سبر حسبVmm  حداکثر سرعت میانگین

m/sدار را بر حسب صنددی چر ، RO ،کل منفی رتاب 8-4-6
 :تعیین کنید  9سبا استفاده از فرمول ، 2

                                                                                                                        9س

                                                 
1 - Peak 

2 - Normal operation 
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 .رناسایی کنید 2-2 توسط دستگاهثبت رده  کااشی را از رتاب کااشی رتاب یهقمقدار  8-4-7

با را  2-1-3در مرحیه  کااشی ثبت رده در مدت زمان رتاب ،Rm، کااشی مقدار حداکثر رتاب 8-4-8

 ،کااشی در مرک  مقدار پیک ثبت رده رتاب m/s 39در طی یک دوره  کااشی اا  رتابگیر  نمونهمیانگین

 .نیدتعیین ک

 .تکرار کنید بار دومرا برا   3-1-3تا مرحیه  1-1-3مرحیه  8-4-9

رده در  تعیین، Rm و Roمقادیر ترتیب متعیق به ، بهRmmو  Rom کااشی مقادیر میانگین حسابی رتاب 8-4-40

 تعیین و ثبت کنید. را 3-1-3تا  3-1-3مراحل 

  4معکوس دستوروسیله هباضطراري  کاهشیشتاب  8-3

 معکوسمسیر در دار را صنددی چر  سرعتبه ،حداکثر سرعتدستور  در کنترل کارگیر  وسییههبا ب کهیحاددر

  .کنید ررا تکرا 1-3 بند ،کنیدمتوقف می

 اضطراري توقف 8-2

 ،کنیدمیاستفاده  سازندهدار از روش ارائه رده توسط برا  توقف صنددی چر  در موقعیت اضطرار ، کهحادیدر

را  دار آنکردن صنددی چر با خاموش ،روری برا  توقف ارائه نداد سازندهکه . در صورتیرا تکرار کنید 1-3 بند

 متوقف کنید.

 گزارش آزمون 9

 اطلاعات زیر بارد: حاو گ ارش آزمون باید 

 ؛میی استاندارد ارجاع به رماره این -الف

 ؛کنندهآزمون سازمانررکت/ نشانیو  نام -ب

 ؛دارصنددی چر  سازندهنشانی نام و  -پ

  ؛آزمون گ ارشتاریخ  -ت

 ؛کد تودیدو  رماره سریالدار و نوع صنددی چر  -ث

 ؛ااو وزنه ذکر جرم او انسان،یا در صورت استفاده از  ،جرم کیی آدمک استفاده رده -ج

 بارد.می نی  آنوزن آدمک رامل وزن ار وسییه متصل به  -يادآوري

 ؛19922-99دار طبق استاندارد میی ایران رماره ر ج ئیات چیدمان صنددی چ -چ

 دار با تجهی ات درحین انجام آزمون؛یک عکس از صنددی چر  -ح

                                                 
1 - Revese command 
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 . استادگو  بیان نتایج پیشنهاد رده 9و  1در جداول س 3تا  6در بنداا   اا  مشخص ردهنتایج آزمون -خ

 افزايشی حداکثر سرعت و شتاب ،نتايج آزمون -4جدول

 (Vmmرعت )حداکثر س
m/s 

 ،جیو رو به

 افقی
 

 ،جیو رو به 

 3˚سطح ریب دار  ،سرازیر 
 

 ،جیو رو به 

 6˚سطح ریب دار  ،سرازیر 
 

 ،جیو رو به 

 3˚سطح ریب دار  ،سربالایی
 

 ،جیو رو به 

 6˚سطح ریب دار  ،سربالایی
 

 رو به عقب، 

 افقی
 

 افزايشی شتاب
m/s

2 

  Aom ،کل

  Amm ،حداکثر 

 

 کاهشیشتاب  ،نتايج آزمون -3جدول 

 عملکرد عادي  
اضطراري کاهشیب شتا  

 معکوس -
 توقف اضطراري

 کاهشی شتاب
m/s

2 
    Rom ،کل

    Rmm ،حداکثر 

 

 اعلام نتايج  40

 اعلام تودیدکننده اا  مشخصاتبرگهر د ISO 7176-15مطابق با ادگو  داده رده در استاندارد باید  زیرنتیجه 

 د:رو

 .......... km/h :یافقجلو  رو به ،عتحداکثر سر

   استند.2بند از واحداا  استفاده رده در گ ارش آزمون س گیر  متفاوتاندازهواحداا   -يادآوري

 


